
点击工作区的载荷约束图标，可以定义施加在模型上的多种载荷，下面分不同的载荷类型进行介绍说明。

对结点施加边界条件，主要是平动和转动位移，如下图所示。

基本属性

名称：结点约束名称
类型：说明载荷的类型（只读）
计算步：表示在哪个载步进行施加
结点集：施加到哪个结点集

自由度

x平动，勾选是否对x平动自由度进行约束
Ux，施加x平动位移大小，0表示固定

4.6 载荷约束

4.6.1 结点约束
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y平动，勾选是否对y平动自由度进行约束
Uy，施加y平动位移大小，0表示固定
z平动，勾选是否对z平动自由度进行约束
Uz，施加z平动位移大小，0表示固定
x转动，勾选是否对x转动自由度进行约束
Rx，施加x平动位移大小，0表示固定
y转动，勾选是否对y转动自由度进行约束
Ry，施加y平动位移大小，0表示固定
z转动，勾选是否对z转动自由度进行约束
Rz，施加z平动位移大小，0表示固定

显示属性页，可以对载荷的显示进行控制。

用于对结点施加力、扭矩载荷，属性设置如下图所示。

4.6.2 结点载荷
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基本属性

名称：结点载荷名称
类型：说明载荷的类型（只读）
计算步：表示在哪个载步进行施加
结点集：施加到哪个结点集

载荷值

Fx，x方向力载荷
Fy，y方向力载荷
Fy，y方向力载荷
Mx，x方向的扭矩载荷
My，y方向的扭矩载荷
Mz，z方向的扭矩载荷

显示属性页，可以对载荷的显示进行控制。

用于定义接触载荷，属性设置如下图所示。

属性

名称：结点载荷名称

4.6.3 接触对
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类型：说明载荷的类型（只读）

设置

接触类型
压力斜率
间隔参数
主结点集
从结点集
摩擦系数
滑动误差
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